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Vorbereitung der SPS_Import GSD

Die GSD Datei wir mit der Software nVision-i mit installiert und kann im nVision-i
Installations-Verzeichnis (PROGRAMME\di-soric\nVision-i\ Profinet) hinzugefiigt werden.
Alternativ ist die Datei auch Online auf der di-soric Homepage unter jedem CS60/ID600

Datenblatt unter Downloads verflgbar. https://www.di-soric.com/int-en/PM/Image-
processing-identification/Vision-sensors/CS-60/CS60-BM28-EP15300__ 212910#variant

TIA Siemens

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online | Extras |Werkzeuge Fenster Hilfe
3 % BJ Projektspeichern Sb ¥ = T3 X Y Einstellungen

Support Packages

Gerdtebeschreibungsdateien (GSD) verwalten

Automation License Manager starten

#| Referenztext anzeigen

L] Globale Bibliotheken

Geratebeschreibungsdateien verwalten

Installierte GSDs GSDs im Projekt
Quellpfad: ’C:lProgram Files\di-soricinVision-i 22.1.1999\Profinet ‘ m
Inhalt des importierten Pfads
(] Datei Version Sprache Status Info
[] GSDMLv2.42disoric-CheckSen-2... v2.42 Englisch, D... Noch nichtinstalliert Vision Sensor
<] i ]
Léschen | l :‘:tauere:':HAbbrechenl
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Der CS-60/ID-600 ist im Hardware Katalog, unter Weitere Feldgerate
-> PROFINET IO -> General -> di-soric -> Vision Sensor -> CS-60/ID-600 aufgelistet.

Optionen
-
v | Katalog
l-cSuchen;- I @ @
M Filter  Profil: [ <Alle> [+] et
4 [i Controller
» [H Hm

» Ei PCSysteme
» [ Antriebe & Starter
» [l Netzkemponenten
» [l Erfassen & Uberwachen
» [l Dezentrale Peripherie
» (@ Stromversorgung und verteilung
» [ Feldgerate
~ [ Weitere Feldgerate
» [ Weitere Ethernet-Gerate
~ [l PROFINETIO
» [ Drives
» [ Encoders
4 [i Gateway
~ [ General
~ [ 1§ di-soric
~ [ Vision Sensor
Cs60
» (mo
» [l Network Components

4 F_i Sensors
» (1l PROFIBUS DP

Nachdem der CS-60/ID-600 hinzugefligt wurde, muss er mit der SPS verbunden werden.

g Vernetzen 13 Verbindungen |Hii-verbindung [~] by B

[ s

PLC_1
CPU1511C-1 PN
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Danach mussen Sie die Input und Output Module in die Slots des CS-60/ID-600

konfigurieren. Hier ist ein Beispiel:

|; Topologiesicht "5&, Netzsicht Hﬂf Geratesicht l_
J Gerdteiibersicht I
... Modul Baugr... Steck.. E-Adresse A-Adres.. T Artikel-Nr.
9 YP
v (560 0 0 €560 €560 =
» X 0 0 X1 €560 E
Steuerung_1 0 1 0.1 Steuerung
Status_1 0 2 0.1 Status
0 3
0 -
0 5
0 6
0 7
[ 0 8
7] 0 9
> 0 10
i 0 1
0 12
Optionen |CE]
=H
-8
. . =
Die Steuerung und Status Bytes sind v | Katalog —
als Module bereits fertig in der GSD [g ” — %%? e
Filter Profil: <Alle> o | =
Datei unter ,,Module* vorhanden. < @ Kopfmodul [a]|@
Ml css0 )
Es diirfen nur diese Funktionen '*‘l, - %
. - sgangsmodule o
zugewiesen bzw. verwendet werden [l 1 Byte Ausgang 2
=
. . - - 2 < Aus o
um eine korrekte Kommunikation mit :;BB“’“’ i 3
. ytes Ausgeng g
dem CS60/ID600 sicherzustellen. [ 2 Byt Ausgeng &
20 Bytes Ausgang [
Il 250 Bytes Ausgang ‘::r
256 Bytes Ausgang ?
3 Bytes Ausgang =&
32 Bytes Ausgang E’
4 Bytes Ausgang =
6 Bytes Ausgang =
[l 54 Bytes Ausgang Ll
[lBByaes Ausgang E
& AUtQang s
:
~ [ tingangsmoadule E
m 1 Byte Eingang
128 Bytes Eingang =
[l 15 Bytes Eingang [
2 Bytes Eingang
[l 20 Bytes Eingang
[l 250 Bytes Eingang
256 Bytes Eingang
[. 3 Bytes Eingang —
l.?" Butes Finoann b
> \Info;mation
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Standard Status- und Steuersignale

CS-60/ID-600 Statusinformationen werden vom CS-60/ID-600 zur PLC gesendet.
Standardmafig sieht die Zuordnung so aus:

Byte Bits | Data Beschreibung
Offset
0 0 Online Wabhr falls der CS-60/ID-600 Online ist, falsch falls der CS-
60/1D-600 Offline ist.
0 | AckSe- | Umschaltung des SetOnline Kontrolbits quittieren.
tOnline
0 2
0 3 Acklo- Umschaltung des JobLoad Kontrollbits quittieren.
bLoad
0 4 JobLoa- | Wahr falls ein Job geladen wurde, falsch falls das Laden fehl-
dOk schlug.
0 5 Ready Wahr falls der CS-60/ID-600 einen Triggerimpuls akzeptieren
kann, falsch falls er beschiiftigt ist.
0 6 AckT- Trigger quittieren. Wahr nach der steigenden Flanke, falsch nach
rigger der fallenden Flanke von Trigger.
1 0-7 | Jobld Die Id des gegenwiirtigen Jobs (0 .. 255).

CS-60/ID-600 Steuersignale werden von der PLC zum CS-60/ID-600 gesendet.
Standardmafig sieht die Zuordnung so aus:

Byte Bits | Data Beschrelbung

Offset

0 0 SetOn- | Setzen, um den CS-60/ID-600 Online zu schalten, 16schen, um
line ihn Offline zu schalten.

0 | Jo- Das Job Load Kommando ausfiihren.
bLoad

0 2 Boot- Wahr, um den gewiihlten Job zum Boot Job zu machen, andern-
Job falls falsch.

0 3 Trigger | Eine Bildaufnahme triggern.

| 0-7 | Jo- Die Id des Jobs, der geladen werden soll (0 .. 255).
bl.oa-
dId
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Vorbereitung des CS60/ID600

Im CS60 sind folgende Voraussetzung fir eine Profinet Kommunikation zu schaffen.

1. Aktivieren Sie das Profinet Protokoll auf Inrem CS60/ID600. Im Auslieferungszustand
ist dies deaktiviert.

CheckSen-18 SEARGeq
CS 60 BM2-3-EP-15 ~
Sertennummer: 00000000078
Profinet aktivieren |« Anwenden
® C560 Modus Abbrechion
CAG Modus nippkiieted

2. Erstellen Sie am besten einen Grundjob im CS60/ID600 den Sie dann als Vorlage flr
alle Inre weiteren Jobs nutzten bzw. kopieren kdnnen. Dabei ist eine immer gleiche
Profinet E/A Einstellung zu wahlen in der Logik/Profinet Ausgange des CS60/ID600.
Die Grundkommunikation (Steuerung und Status) ist immer vorhanden. Fir alle
weiteren Signale wie Gut-Schlecht oder individuelle Daten wie Code Inhalten kénnen
Sie Module nach Bedarf hinzufligen.

SPs
Steckplitze/Module

1 Stewerung

2 Status

+ -

3. Die Modul Auswahl muss spater in der SPS Geratelibersicht genau gleich eingestellt
werden. Nur so ist eine spatere Kommunikation mdéglich. Im folgenden ein Beispiel
mit einer Erweiterung um 1 Byte Eingdnge und einem Gut Signal auf Bit 0.0.

SP5

SteckplitzeModule

1 Steuerung

=

2 Status

Alle 1O C bool we| 3 1ByteEingang

s * =
Adresse 0 i

Bito o
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4. In der Geratelbersicht der SPS wurde das 1 Byte Eingang ebenfalls auf Slot 3
eingefligt. Die Auswahl der Bytes und deren Gréfen erfolgt tiber den
Hardwarekatalog. Die bendétigte Byte GroRRe wird einfach per Drag&Drop
reingezogen.

Geratelibersicht 1

¥ - Modul Baugr... Steck.. E-Adresse A-Adres.. Typ
v (CS60 0 0 CS60
» X1 0 oxi CsS60
1 Steuerung_1 0 1 2.3 Steuerung
Status_1 0 2 Ry Status
1 Byte Eingang_1 0 3 68 1 Byte Eingang
0 a

5. Nach der Ubertragung der Einstellungen an die SPS, kann die Kompatibilitat der Jobs
im CS60/ID600 Uber die Jobtabelle in nVision-i geprift werden. Sind alle Jobs im
CS60/ID600 kompatibel, erscheinen keine Meldungen.

Jobs QQ@Q.@.

1 Profinet Test_FB Open J

nt Ink
Boot Job
N JOD v

2 Profinet Test _FB_V2 Open

Sind Jobs nicht Kompatibel, erhalt man ein Fehlermeldungen in betroffenen Jobs.
Bitte Uberprifen Sie in solchen Fallen nochmals die Modul Einstellungen in den betroffenen
Jobs.

Erst wenn keine Fehlermeldungen angezeigt werden, kdnnen Sie mit allen Jobs
uneingeschrankt Uber Profinet arbeiten.

Jobs QQ@Q.@.

1 Profinet Test_FB Open
Boot Job

2 Profinet Test _FB_V2 Open J
Incompatible Profinet modules

6 Profinet Test FB Offnen |
Boot Job Anforderungen nicht erfullt e
Gedndert: 16.11.2022 14:32:02 Alctiver lob
Erstellt mit: 22.1.2068
Erstellt fiir: CS60 Ko o
Anforderungen: @ Profinet
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6. Als Trigger Typ stellen Sie bitte in allen Jobs ,Virtuell* ein. Falls nicht, kann kein
Profinet Trigger genutzt werden.

Trigger

Typ Virtuell ¥

7. Es ist zwingend erforderlich einen Boot Job einmalig auszuwahlen in der Jobtabelle.
Ohne die Auswahl eines Boot Jobs, ware der CS60/ID600 beim nachsten Neustart
nicht mehr Uber Profinet ansprechbar. Ein aktiv geladener Job ist die Voraussetzung.

6 Profinet Test_FB Offnen 4
Boot fob %
Geandert: 16.11.2022 14:32:02 Aldiver Job

Erstelit mit: 22.1.2068
Erstellt fir: C560
Anforderungen: @ Profinet

Boot Job
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Signalablauf CS60/ID600

Die wichtigsten Signale tber Profinet zwischen einem CS60/ID600 und der SPS werden im
folgenden erlautert.

1. Ein Bootjob ist gewahlt und geladen.

2. Der CS60 muss Online geschaltet werden Uber das Bit ,,SetOnline“.
3. Bestatigung dazu erhalt man Uber das Statusbit ,,AckSetOnline“ und ,,Online*.

PLC

SetOnline

. Online

AckSetOnline

4. Uber das Steuerbit ,, Trigger* kann anschlieRend eine Bildaufnahme gestartet
werden.
Vorausgesetzt das Statusbit ,,Ready* steht an und es ist der Trigger Typ ,,Virtuell“ in
nVision-i ausgewahlt.

Als Bestatigung des Triggers wird das Statusbit ,,AckTrigger® gesetzt und wahrend
der Bildaufnahme und der Bild Auswertung ist ,,Ready“ false.

Die nachste Bildaufnahme ist erst wieder mit einem anstehenden ,,Ready“ moglich.
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5. Fur einen Jobwechsel muss der CS60/ID600 Offline geschaltet werden, indem man
das Steuerbit ,,SetOnline“ abschaltet. Anschlieliend kann eine Jobnummer Uiber das
Steuerbyte ,,JobLoadID* gewahlt werden (1-255). Danach wird der Jobwechsel Uber
das Steuerbit ,,JobLoad“ angesteuert.

Fir jeden Befehl gibt es noch ein zusatzliches Handshake Bit als Bestatigung. Der
genauer Ablauf kann der folgenden Grafik entnommen werden.

Clear SetOnline "|_

Online .

AckSetOnline |

Set JobLoadld

SetJobload _[

JobLoadOk _ [

AcklJobload _ [

Set Jobld

Clear JoblLoad ~]__

Set SetOnline _|

Online I

AckSetOnline _|

di-soric bietet Kunden Optional die Einbindung des CS60/ID600 in Profinet Uber einen
Funktionsbaustein ein. Dieser ist auf der Homepage fir Siemens Steuerungen der Serie
1200/1500er ab Tia V15.1 als Download verfluigbar. Bitte 6ffnen Sie dazu ein CS60/ID600
Datenblatt und wahlen den Download Reiter aus.

https://www.di-soric.com/int-de/file-download/object file 59624 de
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Einfugen einer externen Quelle

1. Neue externe Datei hinzufliigen
» L ¥ Technologiecbjekte

w (&} Externe Quellen

B’ Neue externe Datei hinzufiigen

2. Auswahlen der Datei nach dem entpacken.

=] Der FB ist kompatibel ab TIA Versio... Textdokument
| ] FB1473 CS60Control.scl SCL-Datei

3. Baustein aus Quelle generieren.
=) |=2) &

» L% Technologieobjekte |~
v r_@ Externe Quellen

B¢ Neue externe Datei hinzufigen

|| FB1473 C560Control.scl

» I;d PLC-Variablen Offnen
» & PLC-Datentypen 3( . i P
» &) Beobachtungs-und Forcetabellen = opleren Strg+C
» L& OnlineSicherungen = o :
a -
! r..- Trace ¥ Ldzchen Entf
b m: Geréte-Proxy-Daten Umbenennen £2
Hes Programminformationen
& PLCMeldetextlisten Jz Online verbinden Strg+K
» [ Lokale Module 4" Dritne dung trennen - Strg+
¢ [ Dezentrale Peripherie B simulation starten Strg+Shift+X
g lﬂ Nicht gruppierte Gerate L Projekt durchsuchen Strg+F
» =g SecurityEinstellungen
- S
» [g§ Gemeinsame Daten
» _Eﬂ Dokumentationseinstellungen A Querverwe F
» [ Sprachen & Ressourcen B Aufrufstruktur
» g Online-Zugdnge il Belegungsplan
» (5 Card ReaderiUSB-Speicher @ Eigenschatte

4. Kontrollleren ob der Bausteln inkl. den Datentypen angelegt worden ist.
.................... i.’..&.;;;.r.‘..é;;.‘.i;.'.r.'...’;.I.'.‘.i;.f.‘.‘;;.r.‘.............
& Main [OB1]
& FB1473 C560Control [FB1] | =
§ FB1473 CS60Control_DB [DB1)
» g Systembausteine
» [ Technologieobjekte
» '@} Externe Quellen
» L@ PLCVariablen
Nt Zg_ PLC-Datentypen

*

Neuen Datentyp hinzufigen
i CS60_Input

B €560_Output
43l Beobachtungs-und Forcetabellen

Profinet Kurzanleitung_CS60_FB_Erlduterungen dt - V4
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Erlauterungen des Funktionsbausteins CS60/ID600

%D82
"F81473 C60
Cnva_V4_DF
wFBZ
“FB1473 C560Con trol_V&
= ENC|
s —HVE_Inatuz —
273 —HWe InBye %M13.0
H¥e_Out Prdina O
— Prfine C
TRUE
|| LAER
11 - 1z0nline |—"CE01Dnling
FALE
T:;f SM13.2
L PariOCEC
EC Timer.0.0F PartC -~
%BM11.1 N TRUE
" T rigge CEC = Time i ?;‘Mi‘;‘;
] o,
1 Fe————- -i"‘ | NDR | Feos e CET
':':v—:_a![““_"q.l 20m:
TRUE
%M133
Ta0M “JbchangelO
%086 kbChangdC | T
"1EC_Timer_0 D8_
e °
e ErraCode — -
%M30.0 . "l
“Tag IC ! Time i 16202
{ ) i %MB14
L S—{ I————
1 Ee— QE' P “AdidNumber
&0 — Adibnumbe — &
TIOMS
%087
"1EC_T 'mc_c_oa_
%M11.2 _—
“Dartibchangs [ L
csc | Time |
SR W — Qj------—--m-m--m oo oo oo oo oo - —— Changekb
210m I__--._-__j 20m:
T0MS
%088
"1EC_Timer_0 D8_
>
%10.1 (s L
“InitfFg" ! Time i
]
— .---—----:lu Qb oo oo e e e e oo - it
|_T20m:
! 16302
%MB12
“Chazeld
Numbe CEC —Jbnumbe
~ TimeOutid
= 10: Change
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BAUSTEIN // Eingange

HWs_InStatus = CS60/ID600 Statusinformationen

CS60/ID600 Statusinformationen werden vom CS60/ID600 zur PLC gesendet.

Byte Beschreibung
Offset

True =1 der CS60/ID600 ist Online
False = 0 der CS60/ID600 ist Offline
AckSetOnline True =1 Umschaltung des SetOnline Steuerbits quittieren.

Online

AckdobLoad True =1 Umschaltung des JobLoad Steuerbits quittieren.
JobLoadOk True =1 der Job wurde erfolgreich geladen.

False = 0 das Laden des Jobs schlug fehl.
Ready True =1 der CS60/ID600 ist Trigger bereit.

False = 0 der CS60/ID600 ist nicht Trigger bereit.

RWN -

()]

6 AckTrigger Trigger quittieren:
True =1 nach der steigenden Flanke,
False = 0 nach der fallenden Flanke von Trigger

7
e
1 07 Jobld Die ID des gegenwartigen Jobs (1 .. 255).

HWs_InByte

In der N-Vision-i zugewiesene Ausgange.
nVision-i.de.pdf // 2.4.2 PROFINET Ausgange produzieren

HWs OutControl = CS60/ID600 Steuerbefehle

CS60/ID600 Steuerbits werden von der PLC zum CS60/ID600 gesendet.

Byte Beschreibung
Offset

SetOnline True =1 den CS60/ID600 Online zu setzen.
False = 0 den CS60/ID600 Offline zu setzen.

1 JobLoad True =1 Kommando um die gewinschte Job ID in den
CS60/1D600 Arbeitsspeicher hochzuladen.
BootJob True = 1 setzt die aktive Job ID zum Boot Job.
Trigger True =1 Startet eine Bildaufnahme des CS60/ID600.

2
3
4
5
6
7

I
- 0-7  JobLoadld Die ID des Jobs, der geladen werden soll (1 .. 255).

Profinet Kurzanleitung_CS60_FB_Erlduterungen dt - V4
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BAUSTEIN // Eingange

CS60Active
CS60Active = True der CS60/ID600 wird Online gesetzt.
CS60Active = False der CS60/ID600 wird Offline gesetzt.

StartSearch = Trigger / Lesetor 6ffnen

StartSearch = True die Kamera wird getriggert. (Bitte als Impuls ausfiihren)
StartSearch = False nicht zugewiesen // ohne Funktion.

StartGate = Lesetor offnen / schliefen

StartGate = True die Kamera wird getriggert. (Bitte als Impuls ausfihren)
StartGate = False nicht zugewiesen // ohne Funktion.

Hinweis:
Im Gate Modus wird bei einem offenen Gate

kein Ready Signal bereitgestellt, weshalb der Gate
Trigger notig ist, um ein Gate zu schlieRen.

Init = Initialisierung der Grundstellung

Init = True Initialisierung der Grundstellung.

Alle Baustein Funktionen werden auf false gesetzt.
Error Quittierung.

Init = False nicht zugewiesen // ohne Funktion.

Jobnumber

Hier wird die gewulnschte Job ID vor einem Jobwechsel
ausgewahlt.

Time Out Jobchange

Es kann ein Timeout flr den Jobwechsel eingestellt

werden um einen Error am Ausgang Error Code zu
erhalten.

Profinet Kurzanleitung_CS60_FB_Erlduterungen dt - V4
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BAUSTEIN // Ausgédnge

ProfinetlO = Verbindungsstatus Profinet // SPS — CS60/ID600

ProfinetlO = True Profinet — Verbindung zwischen SPS und CS60/ID600
ist vorhanden.
ProfinetlO = False Profinet — Verbindung zwischen SPS und CS60/ID600

ist nicht vorhanden.

IsOnline
IsOnline = True der CS60/ID600 ist Online.
IsOnline = False der CS60/1D600 ist Offline.

PartlO = Priifteil ist Gut / Gesamt 10
PartlO = True die eingestellte Priifung des Jobs ist bestanden .

Hinweis:
Das PartlO Signal muss Applikationsspezifisch aus der
nVision-i und in der SPS vergeben werden. (Siehe
Seite 6-7)

PartlO = False nicht zugewiesen // ohne Funktion.

Hinweis:
Das Ausgangssignal PartlO hat mit der Nutzung des
NDR die folgenden Funktionen.

Ist PartlO = False und NDR = True so ist die aktuelle
Prifung nicht bestanden.

NDR = NewDataRecieved // Neuer Priifzyklus des Jobs beendet
NDR = True Wenn neue Daten Uber die Schnittstelle eingelesen
werden bzw. bereitstehen, wird NDR True.
Ist mit dem Ready Signal des CS60/ID600 gekoppelt.
NDR = False nicht zugewiesen // ohne Funktion.

JobChengelO

JobChengelO = True Der gewilinschte Job wurde korrekt in den
CS60/ID600Arbeitsspeicher geladen.
JobChengelO = False Das Laden des Jobs ist fehlgeschlagen.
ActJobnumber

Zeigt die aktuelle Job ID die sich im CS60/ID600
Arbeitsspeicher befindet.

Hinweis: Sollten Jobs extern geladen werden lber
nVision-i oder dem Webbrowser, ist der Wert verfalscht.
Mit jedem neuen Trigger wird der Wert wieder
aktualisiert.

Profinet Kurzanleitung_CS60_FB_Erlduterungen dt - V4
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Error Code
Bei einem Timeout durch einen fehlgeschlagenen Jobwechsel,
wird der Error Code ,2“ ausgegeben.
Sollte ein leerer Jobslot geladen werden kommt ebenfalls der
Error Code ,.2°
(Rucksetzten des Errors erfolgt mit dem Eingang Init)

NO und EN

Ist ein Freigabeausgang der aktiviert oder deaktiviert werden
kann.

Funktion von Siemens.

Link:
https://support.industry.siemens.com/cs/document/6 7797 146/wie-
kann-bei-einer-anweisung-der-freigabeausgang-eno-aktiviert-
werden-?dti=0&lc=de-WW

Hinweise zur Einbindung des Bausteins,
dessen Verwendung und Profinet Ablaufe

1.

Fir einen erfolgreichen Profinet Ablauf muss in der Software nVision-i einmalig ein
Boot Job definiert werden um bei einem Neustart des CS60/ID600 sicherzustellen,
dass ein Job geladen wird. Fehlt diese Voraussetzung, ist der CS60/ID600 nach
einem Neustart Uber Profinet nicht ansprechbar.

Als erstes muss der CS60/ID600 Online geschaltet werden Gber den Eingang
CS60Active. Dieser muss dauerhaft auf True bleiben solange man mit dem
CS60/ID600 Arbeiten mdchte.

Sobald der Baustein den Online Status signalisiert mit dem Ausgang IsOnline = true,
kann der CS60/ID600 Uber den Eingang StartSearch getriggert werden.

Nach jedem Trigger Zyklus wird die JobID am Baustein Ausgang aktualisiert wie
auch nach einem erfolgreichem Jobwechsel.

Der Jobwechsel wird vom Ablauf Uber die vorgewahlte Jobnumber (1Byte) und dem
Eingang Changejob durchgefiihrt. Der Funktionsbaustein schaltet den CS60/ID600
selbststandig Offline um den Jobwechsel durchzufihren, der Eingang CS60Active
muss auf True geschaltet bleiben. Wahrend dem Jobwechsel wird der Ausgang
IsOnline auf false gesetzt. Erst nachdem IsOnline wieder true ist, kann erneut

getriggert werden.

Nach dem erfolgreichen Jobwechsel, lasst sich der CS60/ID600 tUber StartSearch

Triggern.

Das Trigger Signal muss als Impuls ausgefihrt werden am Eingang StartSearch.

Der Baustein unterstitzt keinen Freilauf. Sollte ein Freilauf benétigt werden, so kann
als Trigger Typ Freilauf im CS60/ID600 Job angewahlt werden

Profinet Kurzanleitung_CS60_FB_Erlauterungen dt - V4
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Trouble Shooting Profinet

1. Der CS60/ID600 ist nicht sichtbar in nVision-i nach dem das Profinet Protokoll
aktiviert wurde.

Maogliche Ursache: Uber die SPS (Profinet Master) wurde dem Gerat noch keine IP-
Adresse und Geratename im Netzwerk vergeben, damit steht der CS60/ID600 auf
einer unbestimmten IP-Adresse 0.0.0.0 und kann nicht in nVision-i angezeigt werden.
Bitte vergeben Sie Uber die SPS eine IP-Adresse und einen Geratenamen.
Anschlieend sollte das Gerat in nVision-i wieder sichtbar sein.

2. Der CS60/ID600 wurde an einer Profinet SPS betrieben, die Verbindung wurde
getrennt von der SPS und das Gerat ist nicht mehr sichtbar in nVision-i nach
einem Gerate Neustart.

Mdgliche Ursache: Der CS60/ID600 wartet auf die SPS Kommunikation und besitzt
ohne den SPS Master keine glltige IP-Adresse im Netzwerk.

Es gibt drei mégliche Lésungen.

2.1 Die Netzwerkverbindung mit der SPS wird wieder hergestellt und der CS60/ID600
erhalt Uber die SPS erneut eine giiltige IP-Adresse. Dies ware unsere
empfohlene Lésung.

2.2 Alternativ konnen auch Profinet Tools wie ,Profinet Commander” verwendet werden
die nach Profinet Teilnehmer im Netzwerk Scannen und eine Adresse Manuel
vergeben werden kann.

2.3 Der Bediener fiihrt ein Reset durch Gber den Reset Button. Das Reset versetzt den
CS60/1D600 in seine Werkseinstellungen, Profinet wird deaktiviert und die Standard
IP-Adresse 192.168.3.15 /255.255.255.0 geladen. Das Gerat wird wieder erreichbar
Uber nVision-i. Das Reset ist nur empfehlenswert wenn aus Versehen Profinet
aktiviert wurde.

3. Der Geratename dndert sich nicht in nVision-i obwohl iliber Profinet ein
Profinethamen vergeben wurde.

Ursache: Der Profinetname und der Geratename sind unabhangig nach den neusten
Standards und kénnen/dlrfen voneinander abweichen. Es besteht kein
Handlungsbedarf bzw. es liegt kein Fehler vor.

4. IP-Adresse und Subnetzmaske lassen sich nicht andern.
Madgliche Ursache: Der PC besitzt eine zweite Netzwerkkarte, diese bitte in

Windows/Netzwerkadapter deaktivieren. Es sollte nur die Netzwerkkarte aktiv sein
welche mit dem Gerat verbunden ist.

Profinet Kurzanleitung_CS60_FB_Erlauterungen dt - V4
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5. Jobchange oder Trigger uiber Profinet nicht méglich.

Mogliche Ursache: Sie haben die Kontrolle der Kamera tber nVision-i Ubernommen
und nutzten die Ubersteuerung in der Software. Bitte deaktivieren Sie die

Ubersteuerung.
Aktiv (nVision-i hat die Kontrolle) Inaktiv (SPS hat die Kontrolle)
i k.
o B @ O
Ubersteusm Frei Einmal Ubersteuern f _ 13
Laufend Triggern Laufend gge
Trigger Trigger

5.1 Ist nur der Trigger Uber Profinet nicht moglich, tberprifen Sie bitte die Auswahl
des Trigger Typs in nVision-i. Dieser muss auf ,Virtuell“ stehen.

Ti II';: ger
Typ Virtuell v

6. Nach einem Neustart der Kamera (Power Cycle) lasst sich das Gerat nicht mehr
ansprechen.

Méogliche Ursache: Bitte Uberprifen Sie ob ein Boot Job definiert wurde. Ohne wird
kein Job geladen nach einem Neustart und somit kann die Kamera nicht getriggert
werden bzw. sendet kein Ready.

7. Profinet Verbindung bricht ab bzw. die Zykluszeit der Kamera ist nicht stabil,
was Sie uber ein Trace lhrer Signale bereits liberpriift haben.

7.1 Sie verwenden den Funktionsbaustein des CS60/ID600 und es kommt vor,
dass die Kamera sich nicht mehr ansprechen lasst.

Maogliche Ursache: Die Kamera hat durch eine Uberlastung Profinet
Kommunikationsverzdgerungen, die Profinet Pakete werden nicht mehr alle 8ms der
SPS bereitgestellt und in der Standardeinstellung kommt es zu einem Timeout.

Die Ansprechiiberwachung der SPS schaltet die Verbindung ab und fihrt einen
Neustart der Schnittstelle durch. Dieser Neustart dauert ca. 1,5s, was sich in der
Zykluszeit der Kamera dann widerspiegelt bzw. addiert. Um das Timeout zu
verhindern, ist es erforderlich die Ansprechiiberwachungszeit der Kamera hoch zu
setzten.

Profinet Kurzanleitung_CS60_FB_Erlauterungen dt - V4
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Standard Aktualisierungs- und Ansprechiiberwachungszeit

,.p.zm

Beispiel der verlangerten Ansprechiberwachungszeit

> 2 10-Zydus

Alternativ kann auch die Aktualisierungszeit selbst erhéht werden, allerdings verzogert dies
die Grundsatzliche Zykluszeit zwischen SPS und der Kamera. In diesem Setup sind jedoch
deutlich gréfere Ansprechiiberwachungszeiten maoglich.

> > 10-2ykus _
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8. Die Kamera ist zu langsam fiir die Applikation bzw. die Zykluszeit ist sehr
knapp an der Grenze und die benétigte Maschinenzykluszeit wird nicht stabil
erreicht.

Mogliche Ursache: Je gréRRer ein Job wird bzw. desto mehr Tools man einfugt, desto
langer werden die Zykluszeiten des Systems. Dies ist vollig normal und
Branchentypisch. Ein Kamerasensor ist ein Embeded System und alle Berechnungen
finden auf der intergierten Platine statt, welche begrenzte Ressourcen hat.

Fir eine Optimierung der Zykluszeit gibt es verschiedene Lésungen.

8.1 Ist die Bildqualitat optimal, laufen Tools schneller, da die Algorithmik dahinter es
leichter hat Merkmale zu erkennen. Das Optimieren der Bildqualitat mit Hilfe von
externen Beleuchtungen ist einer der effizientesten Wege die optimale
Performance mit dem Gesamtsystem zu erreichen.

8.2 Die Verwendung unterschiedlicher Tools und damit verbundener Algorithmik, ist
einer der Hauptfaktoren der Zykluszeit. Ein einfaches Tool aus der Kategorie
.Erkennen® wie ,Helligkeit* oder ,Flachen Pixel” ist wesentlich schneller und
performanter wie der Einsatz von Lokalisierungstools wie ,Form*“ oder ,Kante®.

8.3 Auch wenn bereits die optimale Tool Auswahl getroffen wurden, kénnen zum Teil
kleine Einstellungen in den Tool Parametern sehr viel beeinflussen.

8.4 Bitte Uberprifen Sie die Grundeinstellungen der Kamera und welche Funktionen
bzw. Protokolle aktiviert wurden. Jede Funktion die unbenutzt aktiv ist, verursacht
im Hintergrund eine unndtige Arbeitsbelastung. Bitte deaktivieren Sie alles was
nicht genutzt wird.

St200 Leerkontrolle Verbinden
CS60-BM28-EP15 ~
Seriennummer: 00000010704
Profinet aktivieren v Anwenden
® (560 Modus e
C4G Modus =

Kommando-Server aktivieren
Anzahl von TCP/IP Ausgabe Ports 0 v
Web-Server aktivieren
FTP-Client aktivieren
Digitale Eingange (@) Linking
Job Wechsel

Ob und wie Ihr Job optimiert werden kann durch andere Tools, Toolkombinationen oder
Parameter Einstellungen bzw. Beleuchtungen, kann Sie der Technische Kundenservice von
di-soric gerne unterstitzen.

https://www.di-soric.com/int-de/service
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